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PERIPHERIQUE POUR LA MANIPULATION D'IMAGES 3P;ffi1f^ 

COMPORTANT UN 
TEL PERIPHERIQUE ET INSTALLATION 
POUR LA VISUALISATION DMMAGES MEDICALES 



5 EN SALLE ^INTERVENTION ET/OU D'EXAMEN 

La presente invention est relative a un peripherique pour la 
manipulation d'images 3D 

Le peripherique propose est notamment - mais non limitativement - 
10 avantageusement adapte pour la manipulation damages 3D dans une salle 
dlntervention ou d'examen radiologique. 

invention concerne egalement une installation pour la visualisation 
d'images medicales en salle d'intervention et/ou d'examen. 

II existe une demande de plus en plus importante pour que les 
15 radiologues ou chirurgiens puissent manipuler librement des images>3D 
directement au cours d'une intervention ou d'un examen. ^ 

_ Aujourd'hui, les installations d'imagerie qui equipent les salles 
d'examen ou dlntervention ne le permettent pas completement et Texarnen 
des images 3D se fait le plus souvent dans une salle annexe a la salle 
20 d'intervention ou d'examen. 

S'il a en effet deja ete propose des systemes d'imagerie medicale 
comportant des peripheriques pour la manipulation d'images 3D, ces 
peripheriques sont generalement incompatibles avec une utilisation et une 
implantation en salle d'intervention ou en salle d'examen. 
25 On connait notamment des systemes d'imagerie medicale qui, en 

plus de commandes et de boutons et le cas echeant de dispositifs de type 
ecrans tactiles integrent des peripheriques de type a manette articulee ou 
« joysticks » pour la manipulation des images 3D. 

Ces systemes presentent Tinconvenient d'etre limites en degres de 
30 liberte et done de restreindre les possibilites de manipulation des images 
3D. 



1 er depot 



De tels peripheriques sont en outre limites en termes de souplesse 
et ne permettent pas une manipulation aussi aisee que ce qui serait 
souhaitable lorsque Ton visualise des images pendant une operation 
chirurgicale par exemple. 
5 Par ailleurs, les peripheriques de type « joystick » ont Tinconvenient 

d'etre d'une ergonomie mal adaptee a une salle d'intervention ou d'examen, 
ou toute forme protuberante est a eviter dans la mesure ou elle serait 
susceptible d'accrocher ou de blesser les patients. 

On connait par ailleurs, notamment en conception assistee par 
10 ordinateur, des systemes utilisant des peripheriques de manipulation 
damages 3D qui comportent une tete de prehension articulee selon au 
moins 3 degres de liberie et associee a des capteurs de position ou d'effort 
qui permettent de transcrire les mouvements ou efforts exerces par 
I'utilisateur sur cette tete de prehension en mouvement dans I'espace. 
15 Un exemple peripherique en ce sens est notamment decrit dans le 

brevet US 4.785.180. 

Ces peripheriques ne sont prevus que pour manipuler des images 

3D. 

lis ont en outre Tinconvenient de monopoliser les deux mains du 
20 chirurgien ou du radiologue, la main droite etant utilisee pour manipuler le 
clavier et/ou le dispositif de pointage 2D. par exemple, tandis que la main 
gauche est utilisee pour manipuler la tete de prehension. 

^invention propose quant a elle un peripherique pour la manipulation 
d'images 3D comportant un element de prehension destine a etre manipule 
25 par un utilisateur, ainsi que des moyens permettant de transmettre a des 
moyens de traitement des informations de commande fonctions de 
deplacement et/ou d'efforts appliques par I'utilisateur sur ledit eklement de 
prehension, caracterise en ce qu'il comporte des moyens aptes a etre 
actionnes par I'utilisateur pour commander aux moyens de traitement de 
30 basculer d f un mode de fonctionnement ou Telement de prehension est 
utilise pour la manipulation d'images 3D a un mode de fonctionnement ou 
ledit element est utilise comme element de pointage et de selection 2D. 
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L'invention concerne egalement un ensemble comportant un 
peripherique de manipulation d'images 3D qui comprend un element 
destine a etre manipule par I'utilisateur, des moyens de traitement qui 
memorisent une modelisation 3D, des moyens de liaison par lesquels ledit 
5 peripherique transmet auxdits moyens de traitement des informations de 
commande fonctions de deplacement et/ou d'efforts appliques par 
I'utilisateur sur I'element destine a etre manipule par I'utilisateur, au moins 
un ecran pour I'affichage d'images 3D, des moyens de liaison par lesquels 
lesdits moyens de traitement transmettent audit ecran les images de la 

10 modelisation 3D a afficher, ces images etant fonction des informations de 
commande transmises aux moyens de traitement par le peripherique, 
caracterise en ce que dans un mode de fonctionnement, I'element destine a 
etre manipule par I'utilisateur commande une navigation 2D a I'ecran, les 
moyens de traitement comportant des moyens aptes, dans ledit mode de 

15 fonctionnement, a, en fonction des informations de commande transmises 
par le peripherique, commander le deplacement 2D d'un pointeur affiche 
sur I'ecran et/ou selectionner des fonctions donnees en fonction de la 
position dudit pointeur, 

ledit ensemble comportant des moyens aptes a etre actionnes par 
20 I'utilisateur pour commander aux moyens de traitement de basculer .d'un 
mode de fonctionnement ou I'element destine a etre manipule par 
I'utilisateur est utilise pour la manipulation damages 3D a un mode de 
fonctionnement ou ledit element est utilise pour commander une navigation 
2D a I'ecran. 

25 En outre, invention propose une installation pour la visualisation 

d'images medicales, caracterise en ce qu'elle comporte un tel ensemble, le 
peripherique etant dispose en salle d'intervention et/ou d'examen, 
notamment sur le bord d'une table destinee a recevoir le patient. 

D'autres caracteristiques et avantages de Tinvention ressortiront 

30 encore de la description qui suit, laquelle se veut illustrative et non limitative 
et doit etre lue en regard des dessins annexes sur lesquels : 
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la Figure 1 illustre la repartition salle d'operation/salle de 
controle de moyens d'interface conformes a un mode de 
realisation possible pour Pinvention ; 

la Figure 2 iltustre une disposition possible dans la salle 
5 d'intervention de moyens d'interface conformes a un mode 

de realisation de Pinvention ; 

la Figure 3 illustre un mode de realisation possible du clavier 
et de la poignee de commande 3D disposes dans la salle 
d'invention ; 

10 - la Figure 4 est une representation schematique en coupe du 

clavier et de Pelement destine a etre manipule par 
Putilisateur de la Figure 3 et illustre un positionnement de la 
main de Pintervenant sur ledit clavier ou ledit element ; 
les Figures 5a a 5d sont respectivement une vue en 

15 perspective, deux vues de cote et une vue de dessus de 

Pelement destine a etre manipule par Putilisateur des figures 
3 et 4 ; 

la Figure 6 est un bloc- diagramme illustrant differentes 
fonctionnalites commandees par des moyens d'interface du 
20 type de ceux de la Figure 3 ou de la Figure 4. 

On a represents sur la Figure 1 une salle d'intervention et/ou 
d'examen 1, et une salle annexe de controle 2 dans laquelle est disposee 

une unite de traitement damages 3 

Cette unite 3 gere Paffichage damages 3D correspondant a des 
25 donnees qu'elle regoit d'un dispositif d'acquisition damages medical (non 
represente) dispose dans la salle 1 (dispositif d'acquisition fluoroscopique 
du type a bras en C par exemple): 

Plus precisement, Punite 3 regoit des informations de commande 
d'un peripherique 8 qui est manipule par le chirurgien ou radiologue et qui 
30 est dispose dans la salle d'intervention et/ou d'examen 1 , sur le cote d'une 
table 9 destinee a recevoir le patient. Cette unite 3 commande Paffichage 
d'images 3D sur des moniteurs de visualisation 4 et 5 disposes Pun 
(moniteur 4) dans ladite salle 1, Pautre (moniteur 5) dans la salle annexe de 
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controle 2.Des cables relient ladite unite 3 au peripherique 8 et aux 
moniteurs 4 et 5. D'autres moyens pourraient bien entendu etre envisages 
(transmission RF par exemple). 

La salle 1 d'intervention et/ou d'examen comporte en outre au moins 
5 deux autres moniteurs, references par 6 et 7, presentant des images 
compiementaires eventuellement reliees a I'image du moniteur 5 a I'aide de 
I'unite 3 et en fonction destructions de commande transmises par le 
chirurgien ou radiologue via le peripherique 8 

On notera que le moniteur 4 de la salle 1 est un moniteur a ecran 
10 plat, ce qui permet de minimiser son encombrement. 

II est rapporte sur un mur de la salle 1, dans une zone de celle-ci qui 
permet d'eviter tout risque de collision avec le patient. 

Ce moniteur est par exemple dispose en face de la table d'operation, 
du cote oppose au peripherique 8. 
15 II est par exemple dispose a gauche des moniteurs de fluoroscppie 

6, 7. (configuration C1 sur la figure 2) et eventuellement si ce n'esfpas 
possible ou s'il y a un risque de collision pour le patient, a droite de ceux-ci 
(configuration C2 ou C3 sur fa figure 2). 

On se refere maintenant aux Figures 3, 4 et 5a a 5d qui represented 
20 plus precisement le peripherique 8 manipule par le radiologue ou le 
chirurgien. 

Ce peripherique 8 se presente sous la forme d'un boitier 10 sur 
lequel sont integres une partie clavier 11 et un element12 de manipulation 
3D 

25 Le boitier 10 comporte en saillie par rapport a une de ses faces, des 

elements 10a, par exemple de type machoires elastiques, qui permettent sa 
fixation sur !e rebord de la table 9. 

Lorsqull est en place sur ledit rebord, ledit boitier 10 presente a 
Tintervenant (radiologue ou chirurgien) un tableau de commande (plateau 

30 18) dont la partie gauche est reservee au clavier 11, tandis que la partir 
droite est celle ou est logee d'une part I'element destine a etre manipule par 
Tutilisateur 12 et d'autre part un bouton de basculement 13 dont la fonction 
sera detaillee plus loin. 
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Le clavier 11 presente 9 boutons repartis selon 3 rangees, 
referencees par 14, 15, 16. 

Ces differents boutons sont affleurants par rapport au boitier 10. 
lis permettent a I'intervenant de facilement les reperer tactilement 
5 sans offrir aucune prise qui serait susceptible de blesser 

Le bouton au milieu du rang intermediate est legerement decale par 
rapport au bouton au milieu des deux autres rangs, ce qui facilite sa 
reconnaissance tactile. 

Les boutons des rangs inferieurs et superieurs ont une forme 
10 convexe de section circulate, tandis que les boutons du rang intermediate, 
egalement de forme convexe, sont de section elliptique. 

Les termes « inferieur » ou « superieur » sont ici et dans toute la 
suite du texte a comprendre par rapport a ce qui est presente a I'utilisateur 
lorsque le boitier 10 est en place sur la table 9 et que I'utilisateur se trouve 
15 devant ledit boitier et ladite table. Ainsi, le rang « inferieur » est celui qui est 
alors le plus eloigne de I'utilisateur, le rang « superieur » etant celui qui en 
est alors le plus proche. II en est de meme des termes « avant » et 
« arriere » qui sont egalement utilises dans la suite du texte, la partie 
« avant » du boitier 10 etant celle qui est la plus eloignee de I'utilisateur 
20 chirurgien ou radiologue lorsque ledit boitier 10 est en place sur la table 9 et 
que I'utilisateur se trouve devant ledit boTtier 10 et ladite table 9. 

Sur le cote droit du boTtier 10, le plateau 18 presente une cuvette 
concave 1_9 dans .laq.ue.lle est logeeJ'element -12 destine a etre-manipule 
par I'utilisateur 12 3D. 
25 De cette fagon, I'element 12 n'est que legerement protuberant par 

rapport au reste du plateau 18. 

A Tarriere du plateau 18, cette cuvette 19 se prolonge par une paroi 
20 formant repose-main sur laquelle I'utilisateur peut prendre appui par son 
poignet lorsqu'il manipule I'element 12. On notera, ainsi que Ton peut le voir 
30 plus particulierement sur la figure 4, que cette paroi 20 presente un 
bourrelet 20a qui est destine a servir de zone d'appui pour I'utilisateur. 
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La forme de iadite paroi 20 formant repose-main permet en outre de 
guider la main de rutilisateur lorsqu'il vient saisir ('element 12, alors que 
celle-ci est par exemple protegee par un drap sterile et qu'il ne la voit pas. 

L'element 12 fonctionne par exemple sur le principe de ce qui a pu 
5 etre decrit dans le brevet US 4.785.180 deja cite. 

Elle comporte une tete 12a et des moyens 12b formant capteurs, qui 
sont par exemple de type optoelectronique, et qui sont aptes a detecter six 
composantes de deplacement (trois composantes de translation et trois 
composantes angulaires) imposees par rutilisateur sur la tete 12a de 
10 l'element 12. 

Ces moyens 12b detectent en particulier les mouvements de 
translation et de basculement par rapport a un plan principal de reference 
(celui dans lequel sont disposees les sources optiques des moyens 12b 
formant capteurs) qui, au lieu d'etre horizontal, est legerement incline par 
15 rapport a I'horizontal lorsque le boitier 10 est en place sur la table 9. 

Cette inclinaison est par exemple entre 10 et 20°, notamment de 
I'ordrede 15°. 

De cette fagon, la tete 12a de l'element 12 presente une inclinaison 
generate qui permet de donner a la main de I'intervenant, lorsque celui-ci 

20 est debout devant l'element 12 et la table, une position naturelle, qui n'est 
pas source de fatigue pour I'intervenant 

Par ailleurs, ainsi que cela a ete plus particulierement illustre sur les 
figures 5a a 5d, cette tete 12a est conformee avec une forme generate 
hemispherique aliongee dans une direction (laquelle, lorsque le boitier 10 

25 est en place, est perpendiculaire a la direction generate selon laquelle 
s'etend la table 9 d'intervention et/ou d'examen). 

Sur sa partie avant, destinee a etre la plus eloignee de rutilisateur, 
cette tete 12a se termine par un rebord 21 sensiblement droit ; la partie 
arriere se termine quant a elle par une forme 22 de section arquee. 

30 De cette fa$on, la tete 12a rappelle a I'utilisateur la forme d'une 

souris 2D classique, alors meme qu'il s'agit de la tete d'un element de 
manipulation 3D. 
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Egalement, la tete 12a presente une gorge 23 qui s'etend en partie 
sur les cotes de ladite tete 12a, ainsi que sur sa partie avant et qui Tentoure 
ainsi partiellement. Cette gorge 23 facilite la prehension de la tete 12a par 
Tutilisateur et constitue en outre un repere de positionnement pour la main 
5 de ce dernier. 

En outre, la tete 12a presente sur sa face qui est directement en 
regard de Tutilisateur, a Tarriere de celle-ci, trois renfoncements 24a, 24b 
repartis en triangle, Tun, 24a,dispose de fagon centree a Tarriere de la tete 
12a, les deux autres, 24b, decales vers Tavant et repartis de part et d'autre 
10 d'un axe de symetrie que ladite tete 12a presente et qui s'etend dans sa 
direction longitudinale. 

Ces renfoncements 24a, 24b constituent autant de reperes 
(droite/gauche et avant/arriere) pour la main de Tutilisateur. 

On s'interesse maintenant au bouton 13 sur le cote droit du boTtier 
15 10 et aux differentes fonctions qui peuvent etre commandes par ce bouton 
13, Telement 12 3D 

Ce bouton 13 a une forme generate de type « haricot » et est 
dispose sur le bord droit de la cuvette 19, a Tavant de celle-ci. 

L'utillisateur radiologue ou chirurgien peut facilement y avoir acces 
20 avec sa main lorsque celle-ci est en position sur la tete 12a de Telement. 

Ainsi que Tillustre la Figure 6, Telement 12 permet dans un premier 
mode de commander en rotation les images 3D affichees sur Pecran. 

Ce bouton 13 permet,- lorsque -Tutilisateur Tactionne, "de fonctiohher 
d'un mode de fonctionnement ou le peripherique ou Telement 12 est utilisee 
25 comme souris 3D a un mode de fonctionnement ou ce meme element 12 
est utilisee comme dispositif de pointage 2D, c'est-a-dire pour diriger. sur 
les ecrans des moniteurs 4 et 5, les mouvements du pointeur permettant 
par exemple de selectionner des fonctions dans un menu d'interface qui 
apparait sur lesdits ecrans. 
30 Pour revenir ensuite au mode de fonctionnement 3D, il suffit a 

Tutilisateur d'appuyer sur Tun des boutons sur les ecrans des moniteurs 4 et 
5 dedies a la selection de Tun des modes d'utilisation de Telement 3D. Ceci 
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peut egalement etre fait a partir de la salle de controle. De plus, I'utilisateur 
peut realiser cette tache en utilisant un des boutons du clavier 11. 

Les fonctions 3D qui sont accessibles a partir du clavier 11 ou de 
5 Telement 12 utilises en mode de fonctionnement 3D sont toutes egalement 
accessible en utilisant I'element 12 dans son mode de fonctionnement 
comme dispositif de pointage 2D, un menu affiche sur les ecrans 4 et 5 
permettant alors a I'utilisateur de selection ner les fonctions qu'il souhaite 
mettre en oeuvre. 

10 On va maintenant decrire en reference a la figure 6 ('utilisation de 

I'element 12 en mode 3D. 

Lorsque I'element est utilisee en mode 2D, les differents boutons de 
Tinterface utilisateur logiciel des moniteurs 4 et 5 permettent a I'utilisateur 
de selectionner differents modes de manipulation des images 3D que I'unite 
15 3 affiche sur les ecrans des moniteurs 4 et 5. 

Un premier mode est celui des rotations 3D (mode 25 sur la figure 

Dans ce mode, I'actionnement de I'element 12 commande 
uniquement des mouvements de rotation dans I'espace sur les images 3D 
20 qui sont affichees. 

Dans un autre mode (mode 26), I'actionnement de I'element 12 
commande uniquement le zoom des images 3D qui sont affichees, ainsi 
que des mouvements de translation dans I'espace de ces images. 

Au dela de ces deux modes principaux, d'autres modes encore 
25 commandent des mouvements de translation du pointeur 3D (mode 27), I 
ou encore des modifications d'orientations de plans de coupes obliques 
(etape 28), etc... 

La fleche 29 sur la figure 6 illustre le basculement commande par le 
bouton 13 sur un mode de fonctionnement ou I'element 12 est utilise pour 
30 effectuer une navigation 2D, c'est a dire un mode avec deplacement 2D 
d'un curseur pour le pointage d'une cible (par exempie un bouton) sur 
Tinterface logicielle et la selection de cette cible (par exempie un die que 
permet de commander le bouton 13),. 
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La fleche 30 iliustre quant a elle le retour a un mode de 
fonctionnement 3D. 

L'ensemble des fonctions commandees par le peripherique en mode 
2D ou en mode 3D, comme le basculement du mode 2D au mode 3D, est 
5 gere, en fonction de signaux de commande regu par I'unite 3 en 
provenance dudit peripherique, par un programme d'interface particulier 
memorise par ladite unite 3 

Comme on I'aura compris, avec le peripherique qui vient d'etre 
decrit, I'element 12 est utilise, non seulement pour la manipulation damages 
10 3D, mais egalement comme souris de navigation 2D. 

Ce peripherique est facile a manipuler, meme dans des conditions 
d'intervention ou d'examen difficiles, et notamment meme lorsque 
Tintervenant est muni de gants de chirurgien ou lorsque le boTtier et done le 
clavier et I'element sont recouverts d'un drap sterile empechant le 
15 chirurgien de visualiser le clavier de I'element 

L'ensemble du bottier, du clavier et de I'element 12 est en outre 
facile a iaver, et d'une dimension compatible avec les contraintes d'un 
tableau de commande sur le cote d'une table d'operation. 

Ms sont parfaitement adaptes a une manipulation par un utilisateur 
20 • en position debout. ~ ■■ ♦ 

L'utilisateur peut n'utiliser qu'une seule main pour effectuer les 
manipulations damages dont il a besoin, son autre main etant par 
consequent libre pour lui permettre d-intervenir sur le patient" 

La paroi guide 20 a Tarriere du boTtier permet de stabiliser la main et 
25 le poignet de I'utilisateur et autorise par consequent des mouvements precis 
sur I'element 12. 
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REVENDICATIONS 

1. Peripherique pour la manipulation d'images 3D comportant un 
element de prehension (12) destine a etre manipule par un utilisateur, ainsi 

5. que des moyens permettant de transmettre a des moyens de traitement (3) 
des informations de commande fonctions de deplacement et/ou d'efforts 
appliques par I'utilisateur sur ledit element de prehension (12), caracterise 
en ce qu'il comporte des moyens (13) aptes a etre actionnes par I'utilisateur 
pour commander aux moyens de traitement (3) de basculer d'un mode de 
10 fonctionnement ou I'element de prehension (12) est utilise pour la 
manipulation d'images 3D a un mode de fonctionnement ou ledit element 
(12) est utilise comme element de pointage et selection 2D. 

2. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce que 
lesdits moyens aptes a etre actionnes par Putilisateur comportent un bouton 

15 d'actionnement (13). 

3. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce que 
I'element destine a etre manipule par I'utilisateur presente une tete de 
prehension (12a) montee sur un capteur (12b) de deplacements et/ou 
d'efforts, ladite tete (12a) presentant une forme generate hemispherique 

20 allongee qui se termine a une extremite par un bord sensiblement droit et 
qui est de section arquee a son autre extremite. 

4. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce que 
('element (12) destine a etre manipule par I'utilisateur presente une tete de 
prehension (12a) montee sur un capteur (12b) de deplacements et/ou 

25 d'efforts, ladite tete presentant sur sa face de prehension une pluralite de 
renfoncements constituant des reperes tactiles pour le positionnement de la 
main de I'utilisateur. 

5. Peripherique selon la revendication 4, caracterise en ce qu'il 
comporte trois renfoncements (24) repartis en triangle de fagon symetrique 

30 sur ladite tete de prehension (12a). 

6. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce que 
('element destine a etre manipule par I'utilisateur presente une tete de 
prehension montee sur un capteur de deplacements et/ou d'efforts, ladite 
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tete presentant une gorge (23) qui I'entoure au moins partiellement et qui 
facilite le positionnement des doigts de I'utilisateur. 

7. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce que le 
peripherique comporte devant Telement destine a etre manipule par 

5 I'utilisateur une paroi (20) formant repose-main. 

8. Peripherique selon la revendication 1, caracterise le peripherique 
comporte un boTtier qui comprend d'un cote une pluralite de boutons 
formant clavier (11) et de Tautre Telement (12) destine a etre manipule par 
I'utilisateur. 

10 9. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce que le 

peripherique comporte un boTtier (10) qui porte une pluralite de boutons 
(11), ainsi que Telement destine a etre manipule par I'utilisateur, ledit 
element (1 1)etant dispose dans une cuvette (19) que presente ledit boitier. 

10. Peripherique selon la revendication 1, caracterise en ce qu'il 
15 comporte un boTtier sur lequel est dispose ('element (12) destine a etre 

manipule par I'utilisateur, ledit element etant oriente avec un plan de 
reference principal qui, dans la position d'utilisation attendue pour le 
peripherique, est inclinee par rapport a ('horizontal. 

11. Peripherique selon la revendication 10, caracterise en ce que 
20 Tangle d'inclinaison est compris entre 10 et 20°. 

12. Peripherique selon la revendication 10, caracterise en ce que 
Tangle d'inclinaison est de Tordre de 15°. 

13. Ensemble comportant un. peripherique de manipulation damages 
3D qui comprend un element destine a etre manipule par I'utilisateur, des 

25 moyens de traitement (3) qui memorisent une moderation 3D, des moyens 
de liaison par lesquels ledit peripherique transmet auxdits moyens de 
traitement (3) des informations de commande fonctions de deplacement 
et/ou d'efforts appliques par I'utilisateur sur Telement destine a etre 
manipule par I'utilisateur, au moins un ecran pour Taffichage d'images 3D, 

30 des moyens de liaison par lesquels lesdits moyens de traitement (3) 
transmettent audit ecran les images de la modelisation 3D a afficher, ces 
images etant fonction des informations de commande transmises aux 
moyens de traitement (3) par le peripherique, 
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caracterise en ce que dans un mode de fonctionnement, I'element destine a 
etre manipule par I'utilisateur commande une navigation 2D a I'ecran, ies 
moyens de traitement (3) comportant des moyens aptes, dans ledit mode 
de fonctionnement, a, en fonction des informations de commande 
5 transmises par le peripherique, commander le deplacement 2D d'un 
pointeur affiche sur I'ecran et/ou selectionner des fonctions donnees en 
fonction de la position dudit pointeur, 

ledit ensemble comportant des moyens aptes a etre actionnes par 
I'utilisateur pour commander aux moyens de traitement (3) de basculer d'un 
10 mode de fonctionnement ou I'element destine a etre manipule par 
I'utilisateur est utilise pour la manipulation d'images 3D a un mode de 
fonctionnement ou ladite souris est utilisee pour commander une navigation 
2D a Tecran. 

14. Installation pour la visualisation d'images medicales, caracterise 
15 en ce qu'elle comporte un ensemble selon la revendication 13, le 

peripherique etant dispose en salle d'intervention et/ou d'examen. • 

15. Installation selon la revendication 14, caracterise en ce que le 
peripherique est dispose en salle d'intervention et/ou d'examen, sur le bord 
d'une table destinee a recevoir le patient. 

20 
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